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8.3 Alternative au théorème de Céva . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 99
8.4 Multi-rapport d’un faisceau de droites . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 103
8.5 Invariance du multi-rapport . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 111
8.6 Faisceau harmonique . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 114

9 Projection orthogonale 119

9.1 Projection d’un point sur une droite . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 119
9.2 Formules diverses invoquant des projections . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 120
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9.5 Triangle podaire d’un point relativement à un triangle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 129
9.6 Formule de Pappus . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 131
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